Abstrakt

Spolahlivd detekecia manévrov je klicova pre sledovanie situdcie vo vesmire, pretoze nemodelo-
vany manéver rychlo degraduje presnost predpovede obeznej drahy a idrzbu katalégov objektov.
Této praca skima detekciu manévrov a anomélii z ildajov o trajektériach satelitov. Najprv sa
zaoberdme metédami detekcie anomalif /manévrov bez uéitela z verejne dostupnych tdajov TLE.

Aby sme mohli aplikovat metédy ucenia s uéitelom, napriek nedostatku oznacenych dét,
vyvinuli sme vysoko presny simuldator manévrujicich geostacionarnych satelitov a vygenerovali
sme dataset syntetickych trajektorii satelitov. Tieto trajektorie spracovavame do syntetickych
efemerid a demonstrujeme detekciu manévrov pomocou neurénovej siete, ktord dosahuje skore
F =0.79.

Dalej generujeme syntetické pseudo-TLE sekvencie fitovanim parametrov SGP4/TLE
na maskované efemeridy pomocou metédy najmensich Stvorcov s obmedzeniami. Nasledne
trénujeme detekéné modely zalozené na architektirach CNN, LSTM a transformeroch; najlepsi
model dosahuje skére F} = 0.94 a ROC-AUC = 0.99 na testovacej mnozine. V zdvere préace su
preskimané kvalitativne experimenty na redlnych pozorovaniach a redlnych idajoch TLE.
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